Page 14
EN 61000-3-2 : 1995

Tableau 1 - Limites pour les appareils de classe A

Rang harmonique Courant harmonique
maximal autorisé
n ) A
Harmonigues impairs

3 2,30

3 1,14

7 0,77

9 0,40

11 0,33 .

13 0,21
15<n <39 0,15 _1n5__

Harmoniques pairs

2 " 1,08

4 0,43

6 0,30
B<n<40 ) 0,23 ﬁ

Tableau 2 — Limites pour les apparells de classe C

Rang harmoniqua

Courant harmonique maximal exprimé en -

" pourcentage du courant fondamental d'entrée des

S luminaires

" k3

2 2
3 30.1°

- 5 10
= 7 T

9 5 -
11<n<39 -

(harmoniques impalrs seulement)

* 2 est le facteur de puissance du circuit

Tableau 3 - Limites pour les appareils de classe D

Rang harmonique Courant harmonique Courant harmonique
maximal autorisé par watt maximal autorisé

n mA/W A

3 3.4 2,30

5 . 1,9 1,14

7 1,0 0,77

9 0,5 0,40

11 0,35 0,33
13<n<39 385 Voir tableau 1

{harmoniques impairs B '

seulement)
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Résistances thermiques des profilés quelconques en convection forcée 1

0,8
Rinkf = axRipk

Rihkf - = résistance fhermique en convection forcée 0,6

R,k = résistance thermique en convection naturelle 0,4
a facteur de proportion 0,2

0
remarques: ' 0 1 2 3 4 5 & vIm/s]

1.Les valeurs indiquées dans les diagrammes sont valables pour des dissipateurs anodisés noir et montés verticalement et naturelle
convection.

Facteurs de correction: surface naturelle: + 10 bis 15 % et pour montage horizontal: + 15 bis 20 %

2 Les profilés extrudes sont fabriqués selon la norme DIN EN 12020 (ancienne norme DIN 17615 concernant les profilés de précision)
pour les profilés s'incrivants dans un cerce suppérieur & 300 mm leur tolérance de fabrication correspond & la norme DIN EN 755
(ancienne norme DIN 1748).

remarque importante:

Pour quelques composants électroniques spéciaux, particuligrement pour les modules avec une grande surface, les IGBT etc., les fabri-
cants des composants stipulent des exigences spécifiques concernant la planéité de la surface de montage des dissipateurs etc., qui
sont plus rigides que les tolérances standard. Pour répondre & ces exigences, cefte planéité peut seulement étre achevée par un fraisa-
ge des surfaces de montage. En plus, il doit également &tre considéré qu'il peut gire nécessaire d'viiliser de jeux de taraudages en fil
(Heli-Coil efc) pour achever un couple d'attraction plus haut. Considérez également les remarques des fabricants des semi-conducteurs.

3.les canaux taraudés extrudés ne sont pas de tumudages selon la norme, car ils ne contiennent pas de montée de }arcxucicxge.
La montée est seulement simulée & I'aide des nervures (aileftes) en quinconce. L'utilisateur est responsable d'une application
appropriée du produit.

4.'usinage de nos dissipateurs est conforme & la norme DIN ISO 2768 m sauf indications contraires.

5.les longueurs des profilés extrudés [ [ ] ainsi que les perforations [ 2 1 données dans ce catalogue sont celles de nos standards.
Nous réalisons ¢ partir de plan ou d' échantillon des dissipateurs sur mesure. La modernité de nofre parc de machines CNC, nous
permet de réaliser des alésages, des pergages/ taraudages en opérations simul-tanées (jusqu’a 26 & la fois), des fraisages et des
estampages. De ce fait nos prix sont compétitifs et nos délais des plus réduits. Nous sommes & méme de réaliser le produit qui
résoudra votre probléme de refroidissement. La modernité de notre parc de machines CNC, nous permet de réaliser des alésages,
des percages/taraudages en opérations simul-fanées (jusqu’a 26 & la fois), des fraisages et des estampages. De ce fait nos prix sont
compétififs et nos délais des plus réduits. Nous sommes & méme de réaliser le produit qui résoudra votre probléme de refroidissement.

6.De série nos dissipateurs sont fabriqués dans un aluminium type EN AW 6060 — Té6, trempé ¢ chaud (ancienne type
AlMgSi05 — F22 & la norme DIN 1748). Les produits standard sont livrés en aluminium brut dégraissé (Version AL), anodisé noir
(Version SA) ou dvec une anodisation incolore (Version ME) et d'autres couleurs d’anodisation plus décoratives sont possibles sur
- demande. '

.Si dans notre gcxmrhe de 240 profilés pour les dissipateurs courants, de 35 profilés pour les petits dissipateurs et parmi nos
40 modeles de dissipateurs “& doigts” vous n’avez pas trouvé le produit qu'il vous faut: il nous est possible de réaliser,
selon vos plans, des dissipateurs spéciaux.

Tolerances des fabrications.

tes les dimensions de nos fabrications de notre catalogue et des produits usinés sur demande {sauf précision speciale) sont
,formes & la norme DIN ISO 2768 m. Pour les profilés, les piéces moulées , les poignées et les amotisseurs d'oscillations
respondent & d’autres normes spéci?iques.

nd - mai 2006

declinons toutes responsabilités sur les conséquences que pourraient occasionner d'éventuelles erreurs d'impression.
nous réservons le droit de modifier & fout moment certains aspecis et caractéristiques techniques de ces produits dans un
ant soucis d'amélioration. Tous les produits de ce catalogue qui ne sont pas issus de nos fabrications et bien que ceux-ci ne soient
nentionnés, conservent les caractéristiques et certifications garanties par leurs fabricants. La reproduction et la photocopie, mémes
es, du contenu de ce catalogue sont seulement autorisées en cas d'une autorisation explicite et par écrit de la part de Fischer
nik. Toutes les informations données dans ce catalogue, les fextes, les dessins, les documents sont soumis au droit d'auteur et ¢ la
ve de protection qui limite I'vtilisation de documents et de produits selon DIN ISO 16016. Tous droits réservés.

Yright Fischer Elekironik 1969 ... 2006
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Product specification

Eerrite ring cores (toroids) - - TN23/14/7
G CORES (TOROIDS)
-‘{‘fé‘éii\}e'lclb'fé ﬁaraméi&s :
y " PARAMETER .- |VALUE| UU _ -
— e e
core factor (C1) | 1:81 mm-! W
| effective volumie - 1722 - | mm3 :
effective length - 55.8 - |mm
effective area - - 309 |mm2 .
mass of core =84 g u
—»113,4£0,6 |l
cores are coated with polyamide 11 (PA11), flame 7
4rdant in accordance with UL 94V-2. (0.3)  coaling PA11
fi - ¥ P . ol + 1 {
ition voltage: 2000 V., This is measured with a DC I 7 | ;
ge. Contacts are applied on the edge of the ring core, / ! % fgiis
h is also the critical point for the winding operation. | / !
! Macz21s

core data

-coated cores are available on request.

Dimensions in mm.

Fig.1 TN23/14/7 ring core.

(:ﬁ) " COLOUR CODE TYPE NUMBER" "

87 +25% _&125 | violet TN23/14/7-4C65 .
- 485%25% =700 pink TN23/14/7-4A11
e ~800 black TN23/14/7-3R1.
1250 £25% =1800 blue | TN23/14/7-3F3
1400425% =2000 red - TN23/14/7-3C85
3000 +25% =4300 white | TN23/14/7-3C11
3820 +25% =~5500 orange TN23/14/7-3E25

) : : N % A %
&to the rectangutar BH-loop of 3R1, inductance values strongly depend on the magnetic state of the ring core and
asuring conditions. The_refore no A, value is specified. For the application in magnetic amplifiers A, is not a critical
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06.11. 0% 13439 MATLAB Command Window

1 af 1

Concepticn des interfaces pour mesures adc
Ampli op
adg8b4x

fmax circuit = 7.957747e+004
Cadc min = 4.700000e-009

Capacité entree convertisseur ad = 10e-9
Frequence de coupure 8e3
Affaiblissement critique

ampli diff & filtre buffer

conception 3eme ordre

Il

R3 > 6.401684e+002
R3normalise = 680

C2 = 2.205903e-009
CZnormalise = le-9

R2 = 2.410802e+004

R2normalise = 24e3

Gain de mesure tension = 3/40
Rht < 320000

Rht = 300e3

R1 = 20000

Rlnormalise = 20e3

1/Gain normalise = 1.333333e+001

Cf = 5.409146e-010
Cfrniormalise = 680e-12

Rur ok

L

00|k Cg R4

chl
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