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EK1100 | EtherCAT-Koppler

Der Koppler EK1100 verbindet EtherCAT mit den EtherCAT-Klemmen (ELxxxx). Eine Station
besteht aus einem Koppler EK1100, einer beliebigen Anzahl von EtherCAT-Klemmen und einer
Busendklemme. Der Koppler setzt die Telegramme im Durchlauf von der Ethernet-100BASE-
TX- auf die E-Bus-Signaldarstellung um.

Mit der oberen Ethernet-Schnittstelle wird der Koppler an das Netzwerk angeschlossen, die
untere RJ-45-Buchse dient zum optionalen Anschluss weiterer EtherCAT-Gerate im gleichen
Strang. Im EtherCAT-Netzwerk wird der Koppler EK1100 im Bereich der Ethernet-
SignalUbertragung (100BASE-TX) an beliebiger Stelle eingesetzt — aulier direkt am Switch. Fur
den Einsatz am Switch sind der Koppler EK1000 (fiir E-Bus-Komponenten) bzw. der
Buskoppler BK9000 (fir K-Bus-Komponenten) geeignet.

EK1100

Aufgabe im Ankopplung von EtherCAT-Klemmen (ELxxxx) an
EtherCAT-System 100BASE-TX-EtherCAT-Netze

Anzahl der bis zu 65535

EtherCAT-Klemmen

Anzahl Peripheriesignale unbeschrankt

Ethernet-CAT-5-Kabel
100 m (100BASE-TX)

Ubertragungsmedium

Lange zwischen Modulen

Protokoll EtherCAT
Durchlaufverzégerung ca. 1 us
Baudrate 100 MBaud

Konfiguration nicht erforderlich
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Busanschluss
Spannungsversorgung
Eingangsstrom
E-Bus-Stromversorgung bis
Powerkontakte
Spannungsfestigkeit
Betriebstemperatur
Lagertemperatur

Relative Feuchte
Vibrations-/Schockfestigkeit
EMV-Festigkeit/Aussendung

2 xRJ 45

24 V DC (-15%/+20%)

70 mA + (ges. E-Bus-Strom)/4

2A

24 VV DC max., 10 A max.

500 Veff (Powerkontakt/Versorgungsspannung/Ethernet)
0°C..+55°C

-25°C ... 485 °C

95% ohne Betauung

gemal EN 60068-2-6/EN 60068-2-27/29
gemal EN 61000-6-2/EN 61000-6-4

Schutzart/Einbaulage IP 20/beliebig
4 Zuriick 4 Top © Beckhoff Automation 2008 - Nutzungsbedingungen

http://www.beckhoff.de/
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EL1008 | 8-Kanal-Digital-Eingangsklemme 24 V DC, 3 ms

Die digitale Eingangsklemme EL1008 erfasst die bindren Steuersignale aus der Prozessebene
und transportiert sie galvanisch getrennt zum ubergeordneten Automatisierungsgerat. Sie
unterscheidet sich von den Varianten EL1002 und EL1004 durch die Anzahl der Kanéle und
ihre Anschlusstechnik. Digitale Eingangsklemmen der Serie EL100x verfiigen tber einen 3-
ms-Eingangsfilter. Ihren Signalzustand zeigen die EtherCAT-Klemmen durch jeweils eine
Leuchtdiode an.

EL1008 | ES1008

11.01.08 15:19

Anzahl der Eingédnge
Nennspannung
Signalspannung "0"
Signalspannung "1"
Eingangsfilter

Eingangsstrom

Stromaufnahme vom E-Bus

Potenzialtrennung
Bitbreite im Prozessabbild
Konfiguration

Gewicht ca.

Betriebstemperatur

Lagertemperatur

http://www.beckhoff.de/

8

24 V DC (-15%/+20%)

-3V ..5V (EN 61131-2, Typ 3)
15V ... 30 V (EN 61131-2, Typ 3)
3,0 ms

3 mA typ. (EN 61131-2, Typ 3)
110 mA (siehe Dokumentation)
500 Veff (E-Bus/Feldspannung)

8 Inputs

keine Adress- oder Konfigurationseinstellung
55¢

0 °C ... +55 °C (bei vertikaler Einbaulage)
0 °C ... +45 °C (alle anderen Einbaulagen)

-25°C ... +85 °C
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Relative Feuchte
Vibrations-/Schockfestigkeit
EMV -Festigkeit/Aussendung
Schutzart/Einbaulage
Steckbare Verdrahtung

95% ohne Betauung

gemal EN 60068-2-6/EN 60068-2-27/29
gemafl EN 61000-6-2/EN 61000-6-4

IP 20/siehe Dokumentation

bei allen ESxxxx-Klemmen

4 Zurlick 4 Top © Beckhoff Automation 2008 - Nutzungsbedingungen
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EL2008 | 8-Kanal-Digital-Ausgangsklemme 24 V DC, 0,5 A

Die digitale Ausgangsklemme EL2008 schaltet die binaren Steuersignale des
Automatisierungsgerates galvanisch getrennt zur Prozessebene an die Aktoren weiter. Sie
unterscheidet sich von den Varianten EL2002 und EL2004 durch die Anzahl der Kanéle und
ihre Anschlusstechnik. Ihren Signalzustand zeigen die EtherCAT-Klemmen durch jeweils eine

Leuchtdiode an.

Anzahl der Ausgange
Nennlastspannung
Lastart

Ausgangsstrom max.
(je Kanal)

Verpolungsschutz
Abschaltenergie (ind.) max.
Schaltzeiten
Potenzialtrennung
Stromaufnahme Lastspg.
Stromaufnahme vom E-Bus
Bitbreite im Prozessabbild
Konfiguration

Gewicht ca.

http://www.beckhoff.de/

EL2008 | ES2008

8

24 V DC (-15%/+20%)
ohmsch, induktiv, Lampenlast

0,5 A (kurzschlussfest)

ja

< 150 mJ/Kanal

ton: 60 ps, toff: 300 us typ.

500 Veff (E-Bus/Feldspannung)

15 mA typ.

130 mA (siehe Dokumentation)

8 Outputs

keine Adress- oder Konfigurationseinstellung

55¢
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Betriebstemperatur

Lagertemperatur

Relative Feuchte
Vibrations-/Schockfestigkeit
EMV-Festigkeit/Aussendung
Schutzart/Einbaulage
Steckbare Verdrahtung

0 °C ... +55 °C (bei vertikaler Einbaulage)
0 °C ... +45 °C (alle anderen Einbaulagen)

-25°C ... +85 °C

95% ohne Betauung

gemal EN 60068-2-6/EN 60068-2-27/29
gemafl EN 61000-6-2/EN 61000-6-4

IP 20/siehe Dokumentation

bei allen ESxxxx-Klemmen

4 Zurick 4 Top © Beckhoff Automation 2008 - Nutzungsbedingungen
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EL3102 | 2-Kanal-Analog-Eingangsklemme -10 ... +10 V

Die analoge Eingangsklemme EL3102 verarbeitet Signale im Bereich von -10 bis +10 V. Die
Spannung wird mit einer Auflésung von 16 Bit digitalisiert und galvanisch getrennt zum
Ubergeordneten Automatisierungsgerat transportiert. Bei den Eingangskanalen der EtherCAT -
Klemme EL3102 handelt es sich um Differenzeingédnge. Den Datenaustausch mit dem

Ethernet-Koppler zeigen Leuchtdioden an.

Anzahl der Eingédnge
Spannungsversorgung
Signalspannung
Innenwiderstand
Gleichtaktspannung Ucm
Auflésung

Wandlungszeit
Messfehler
Potenzialtrennung
Stromaufnahme vom E-Bus
Bitbreite im Prozessabbild
Konfiguration

Gewicht ca.

Betriebstemperatur

http://www.beckhoff.de/

EL3102 | ES3102

2

Uber den E-Bus

-0V ..+10V

> 200 kQ

35 V max.

16 Bit

~ 60 ps (Fast-Mode ~ 40 pus)

<+ 0,3 % (bezogen auf den Messbereichsendwert)
500 Veff (E-Bus/Signalspannung)

180 mA

Input: 2 x 16-Bit-Daten, 2 x 16-Bit-Control/Status
keine Adress- oder Konfigurationseinstellung

60 g

0°C..+55°C

Anschlusstechnik

11.01.08 15:20

P EtherCAT-Klemmen
P Analog-Input
EL3102
)} Technische Zeichnungen
) Dokumentationen
) XML Device Description
P EtherCAT-Komponenten
P EtherCAT-Zubehér

Page 1 sur 2


http://www.beckhoff.de/german/ethercat/zubehoer.htm
http://www.beckhoff.de/german/ethercat/default.htm
http://www.beckhoff.de/german/ethercat/ethercat_terminals.htm
http://www.beckhoff.de/german/ethercat/analog.htm
http://www.beckhoff.de/german/download/feldbus_tech.htm
http://www.beckhoff.de/german/download/ethercat.htm
http://www.beckhoff.de/german/download/elconfg.htm
http://www.beckhoff.de/german/ethercat/baugr.htm

BECKHOFF New Automation Technology 11.01.08 15:20

Lagertemperatur -25°C ... +85 °C

Relative Feuchte 95% ohne Betauung
Vibrations-/Schockfestigkeit gemalR EN 60068-2-6/EN 60068-2-27/29
EMV-Festigkeit/Aussendung gemall EN 61000-6-2/EN 61000-6-4
Schutzart/Einbaulage IP 20/beliebig

Steckbare Verdrahtung bei allen ESxxxx-Klemmen

Produktankﬁndigung ES3102: voraussichtliche Markteinfihrung 3. Quartal 2008

4 ZurGck 4 Top © Beckhoff Automation 2008 - Nutzungsbedingungen
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EL4132 | 2-Kanal-Analog-Ausgangsklemme -10 ... +10 V, 16 Bit

Die analoge Ausgangsklemme EL4132 erzeugt Signale im Bereich von -10 V bis +10 V. Die
Spannung wird mit einer Auflésung von 16 Bit galvanisch getrennt zur Prozessebene
transportiert. Die Ausgangskanale einer EtherCAT-Klemme besitzen ein gemeinsames
Massepotenzial. Die Varianten EL4132 vereint 2 Kanale in einem Gehause. Die
Ausgangsstufen werden durch die 24-V-Versorgung gespeist. Der Signalzustand der
EtherCAT-Klemmen wird durch Leuchtdioden angezeigt.

Anzahl der Ausgange
Spannungsversorgung
Signalspannung

Biirde

Genauigkeit

Auflésung
Potenzialtrennung
Wandlungszeit
Stromaufnahme vom E-Bus
Bitbreite im Prozessabbild
Gewicht ca.
Betriebstemperatur

Lagertemperatur

http://www.beckhoff.de/

EL4132 | ES4132

2

Uber den E-Bus

-0V ... +10 V

> 5 kQ (kurzschlussfest)

< 0,1% (bezogen auf den Messbereichsendwert)
16 Bit

500 Veff (E-Bus/Signalspannung)

~ 40 ys (Fast-Mode ~ 25 ps)

180 mA

Outputs: 2 x 16-Bit-Daten, 2 x 16-Bit-Control/Status
60 g

0°C..+55°C

-25°C ... +85 °C
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Relative Feuchte 95% ohne Betauung
Vibrations-/Schockfestigkeit gemalR EN 60068-2-6/EN 60068-2-27/29
EMV-Festigkeit/Aussendung gemall EN 61000-6-2/EN 61000-6-4
Schutzart/Einbaulage IP 20/beliebig

Steckbare Verdrahtung bei allen ESxxxx-Klemmen

Produktanki’mdigung ES4132: voraussichtliche Markteinfihrung 3. Quartal 2008
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EL5101 | Inkremental-Encoder-Interface

Die EtherCAT-Klemme EL5101 ist ein Interface zum direkten Anschluss von Inkremental-

Encodern mit Differenzeingangen (RS485). Ein 16-Bit-Zahler mit Quadraturdecoder sowie ein

16-Bit-Latch fiir den Nullimpuls kénnen gelesen, gesetzt oder aktiviert werden. An den
Statuseingang des Interfaces kénnen Inkremental-Encoder mit Stdrmeldeausgang
angeschlossen werden. Eine Periodendauermessung mit einer Auflésung von 500 ns ist

mdglich. Der Gate-Eingang erlaubt das Sperren des Zahlers; Gber den Latch-Eingang wird, mit

der steigenden Flanke, der Zahlerstand ibernommen.

Geberanschluss

Geberbetriebsspannung
Geberausgangsstrom
Zahler

Grenzfrequenz
Quadraturdecoder
Nullimpuls-Latch

Befehle
Versorgungsspannung
Stromaufnahme Powerko.

Bitbreite im Prozessabbild

Stromaufnahme vom E-Bus

http://www.beckhoff.de/

EL5101 | ES5101

A, A (inv), B, B (inv), C, C (inv), Differenzeingdnge (RS485);

Statuseingang

5V DC

0,5A

16 Bit binar

1 MHz (bei 4-fach-Auswertung)
4-fach-Auswertung

16 Bit

Lesen, Setzen, Aktivieren

24 V DC (-15%/+20%)

0,1 A (ohne Geberlaststrom)

Inputs: Status 16 Bit, Value 16 Bit, Latch 16 Bit;
Outputs: Control 16 Bit, Value 16 Bit

120 mA (siehe Dokumentation)

11.01.08 15:21
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Betriebstemperatur 0°C..+55°C
Lagertemperatur -25°C ... +85 °C
Relative Feuchte 95% ohne Betauung

Vibrations-/Schockfestigkeit gemal EN 60068-2-6/EN 60068-2-27/29
EMV-Festigkeit/Aussendung gemafl® EN 61000-6-2/EN 61000-6-4

Schutzart/Einbaulage IP 20/beliebig

Steckbare Verdrahtung bei allen ESxxxx-Klemmen

Produktankilndigung ES5101: voraussichtliche Markteinfliihrung 2. Quartal 2008
4 Zuriick 4 Top © Beckhoff Automation 2008 - Nutzungsbedingungen
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UBERSICHT DER SIGNALE

Nummer Name Beschreibung Type Amplitude
001 K3 Leistungsschutz Siemens Lifter "EIN" 0-24V
002 K4 Leistungsschutz Siemens Antrieb "EIN" 0-24V
003 K5 Leistungsschutz VEM Generator Stéander "EIN" 0-24V
004 K6 Leistungsschutz Stromag 1+2 "EIN" 0-24V
005 K7 Leistungsschutz Lauferregler "EIN" 0-24V
006 K8 Leistungsschutz elektr. Last "EIN" 0-24V
007 K9 Leistungsschutz Laufer kurzschliessen "EIN" 0-24V
008 Reserve
009 HA1 Signalleuchte Netz eingeschaltet 0-24V
010 H2 Signalleuchte Stérung Antrieb 0-24V
011 H3 Signalleuchte Betrieb Antrieb 0-24V
012 H4 Signalleuchte Stérung VEM Generator Stander 0-24V
013 H5 Signalleuchte VEM Generator Stander am Netz 0-24V
014 H6 Signalleuchte Stérung doppelgespeister Betrieb qé’ 0-24V
015 H7 Signalleuchte Betrieb doppeltgespeister Betrieb % 0-24V
016 H8 Signalleuchte Stérung elektr. Last = 0-24V
017 H9 Signalleuchte Betrieb elektr. Last g 0-24V
018 H10 Signalleuchte Betrieb Standart g” 0-24V
019 X101.9 |Siemens Master Drive "EIN" 0-24V
020 K10 24V Versorgung Siemens Masterdrive 0-24V
021 K11 24V Versorgung Stromag 1 0-24V
022 K12 24V Versorgung Stromag 2 0-24V
023 K13 Sollwert-Umschaltung Poti/Regelung 0-24V
024 K14 Nicht Benutzt 0-24V
025 K15 Nicht Benutzt
026 K16 Nicht Benutzt
027 K17 Sicherheit SPS OK
101 Q1 Motorschutz Siemens Liifter 0-24V
102 Q2 Motorschutz Siemens Antrieb 0-24V
103 Q3 Motorschutz VEM Stander 0-24V
104 Q4 Motorschutz VEM Schleifringldufer 0-24V
105 S3 Taster Antrieb "EIN" 0-24V
106 S4 Taster Antrieb "AUS" 0-24V
107 S5 Automatischer Betrieb "EIN" 0-24V
108 S7 Taster Generator Stander "EIN" 0-24V
109 S8 Taster Generator Stéander "AUS" 0-24V
110 S9 Taster elektronische Last "EIN" 0-24V
111 S10 Taster elektronische Last "AUS" 0-24V
112 S11 Taster Lauferkreis kurzschliessen "EIN" qg)> 0-24V
113 S12 Taster Lauferkreis kurzschliessen "AUS" % 0-24V
114 X101.3 |Siemens Master Drive "Stérung" [} 0-24V
115 X101.4 |Siemens Master Drive "Betrieb" % 0-24V
116 K3 K3 "EIN", FremdlUfter g” 0-24V
117 K4 K4 "EIN", Netzverbindung 0-24V
118 K5 K5 "EIN", Netzverbindung 0-24V
119 K6 K6 "EIN" 0-24V
120 K7 K7 "EIN" 0-24V
121 K8 K8 "EIN" 0-24V
122 K9 K9 "EIN" 0-24V
123 SichRel | Sicherheitsrelais EIN 0-24V

124 NetzAUS | Netz AUS 0-24V



Nummer Name Beschreibung Type Amplitude
301 Msoll Sollwert Drehmoment % qé) +10V
T >

302 Drehzahl | Drehzahl Signal fir Anzeige < § +10V
401 IGBTstrom | Strom durch der IGBT 0-4V
402 Isa VEM Sténderstrom Phase 1 +7,5V
403 Isb VEM Sténderstrom Phase 2 +7,5V
404 Ira VEM Statorstrom Phase 1 +7,5V
405 Irb VEM Statorstrom Phase 2 +7,5V
406 Ptot Wirkleistung o 0-4v
407 Qtot | Blinkleistung 2 0-4v
408 Stot | Scheinleistung U&J” 0-4V
409 Pf Power Factor 2 0-4V
410 Ulnetz |Netzspannung U1 g +10V
411 U2netz  |Netzspannung U2 = +10V
412 U3netz  |Netzspannung U3 +10V
413 [1netz Netzstromm |1 +10V
414 I2netz Netzstromm 12 +10V
415 I3netz Netzstromm 13 +10V
416 Mist Drehmomentmessung +5V

417 Drehzahl | Drehzahl +5V

901 2X2.2 13 |Stromag 2 "Betribsbereit" 0-24V
902 2X2.2 14 |Stromag 2 "Begrenzung auf Nennstrom" g 0-24V
903 2X2.2 19 |Stromag 2 "Ubertemperatur" § 0-24V
904 2X2.27 | Freigabe Regelung Stromag 2 T« 0-24V

905 2X2.2 8 | Freigabe Endstufe Stromag 2 0-24V



FARBE DER LEITERN DES MESSGERAT

Signalname  Nummer auf das Gerat Nummer auf das SPS Farbe der Leiter
Ptot 28 406 Turkis
Qtot 29 407 Rose
Stot 30 408 Orange
Pf 31 409 Lila
Masse 32 Braun

FARBE DER LEITERN DES GENERATOR STROMMESSUNGEN

Signalname  Nummer auf das Gerat Nummer auf das SPS Farbe der Leiter
Isa Isa 402 Rot/Braun
Isb Isb 403 Rot/Gelb
Ira Ira 404 Rot/Schwarz
Irb Irb 405 Rot/Griin
Masse Masse Rot/Weiss

FARBE DER LEITERN DES STROME UND SPANNUNGSMESSUNGEN

Signalname  Nummer auf das Gerat Nummer auf das SPS Farbe der Leiter
Ulnetz Ulnetz 410 Rot/Gelb
U2netz U2netz 411 Rot/Weiss
U3netz U3netz 412 Rot/Grin
I1netz I1netz 413 Rot/Schwarz
12netz I2netz 414 Rot/Braun
I13netz I3netz 415 Rot/Blau

Masse Braun



FARBE DER LEITERN DES MESSGERAT

Signalname  Nummer auf das Gerat Nummer auf das SPS Farbe der Leiter
Ptot 28 406 Turkis
Qtot 29 407 Rose
Stot 30 408 Orange
Pf 31 409 Lila
Masse 32 Braun

FARBE DER LEITERN DES GENERATOR STROMMESSUNGEN

Signalname  Nummer auf das Gerat Nummer auf das SPS Farbe der Leiter
Isa Isa 402 Rot/Braun
Isb Isb 403 Rot/Gelb
Ira Ira 404 Rot/Schwarz
Irb Irb 405 Rot/Griin
Masse Masse Rot/Weiss

FARBE DER LEITERN DES STROME UND SPANNUNGSMESSUNGEN

Signalname  Nummer auf das Gerat Nummer auf das SPS Farbe der Leiter
Ulnetz Ulnetz 410 Rot/Gelb
U2netz U2netz 411 Rot/Weiss
U3netz U3netz 412 Rot/Grin
I1netz I1netz 413 Rot/Schwarz
12netz I2netz 414 Rot/Braun
I13netz I3netz 415 Rot/Blau

Masse Braun
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Klemmendefinition

X0 = 16A 400V CEE Steckdose

X1 = Einspeisung

X3 = 24V Abgénge

X5 = 230V Abgédnge

X7 = Hartingstecker Lafter

X8 = Hartingstecker Drehimpulsgeber

X9 = Hartingstecker Antrieb

X11 = Hartingstecker Sténder Generator

X12 = Hartingstecker Lagegeber

X13 = Hartingstecker Laufer Generator

X38 = Siemens Bremseinheit Steuerklemmleiste

X101 = Siemens Simovert Masterdrive Digitale E/A

X102 = Siemens Simovert Masterdrive Analoge E/A

X103 = Siemens Simovert Masterdrive Impulsgeberanschlussz

1X22 = Stromag1
2X22 = Stromag2

Datum | 16.01.08 Projekt:
Bowh | wiasm | Dplomabet et Klemmendefinition W
Gope Windaftaniagen Simulator Prof D Ing. Cryhann
Nom Urspr. Ers.f. Ers.d. 21




2 3 4 5
Verdrahtungsfarben
Hauptstrom = 25mm /4 mm 2 schwarz
N-Leiter 230V = 15mm 2 /25mm 2 hellblau
Steuerspannung 230V = 1mm 2 rot
Steuerspannung 24V = 1mm 2 dunkelblau
Steuerspannung 0-10V; +/-15V = 075mm 2 braun
2
Schutzleiter = 25mm griin-gelb
Datum | 16.01.08 Projekt:
:n LV/AS/3B 3""‘"‘"’“ H/A. Schmet Verdrahtungsfarben R oy ule Sdwestilen
d Windkraftanlagen-Simulator Manﬁ!.%mn
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Anschluss Bremseinheit Anschluss Drehimpulsgeber
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1 2 3 4 5 6
Klemmleisten- und Steckeriibersicht
Klemmleisten- und Summe Summe Gesamt
S Bezelchnung Text der Klemmleisten und Steckerdefinition PE N Anzahl
-X0 CEE Steckdose 400V 16A 1 1 5
=X1 Einspeisung 4 1 5
-X3 24V DC Abgénge zur Fronplatte 1 0 28
-X5 230V AC Abginge zur Frontplatte 2 1 62
X7 Harting- Stecker Liifter Antrieb 1 1 5
X8 Harting- Stecker Drehimpulsgeber 1 0 4
-X9 Harting- Stecker Antrieb 1 1 5
-X11 Harting- Stecker Generator - Stinder 1 1 5
-X13 Harting- Stecker Generator- Liifter 1 1 5
-X38 Siemens Bremseinheit Szeuerklemmleiste 0 0 2
X9) Siemens Master Drive 24V- Schnittstelle 0 0 2
-X101 Siemens Masterdrive Digitale E/A 0 0 4
-X102 Siemens Masterdrive Analoge E/A 0 0 3
-X103 Siemens Masterdrive Impulsgeberanschluss 0 0 4
-1X2.2 Stromag Umrichter1 24V- Schnittstelle 0 0 6
-2X2.2 Stromag Umrichter2 24V Schnittstelle 0 0 6
Datum | 121002 Projekt:
Bearb. LV/AS Diplomarbeit KiemmenEbersicht Abd. Soest
T. Litie-Verspohl/A. Schmelter Elektrische Energletechnik
Gepr. Windkraftaniagen-Simulator Energleversorgung Blatt 15
Prof. Dr.- Ing. Orgjohann
Zustand Bnderung Datum Norm Urspr. Ers.f Ers.d. von 21 BL
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UBERSICHT DER SIGNALE

Nummer Name Beschreibung Type Amplitude
001 K3 Leistungsschutz Siemens Lifter "EIN" 0-24V
002 K4 Leistungsschutz Siemens Antrieb "EIN" 0-24V
003 K5 Leistungsschutz VEM Generator Stéander "EIN" 0-24V
004 K6 Leistungsschutz Stromag 1+2 "EIN" 0-24V
005 K7 Leistungsschutz Lauferregler "EIN" 0-24V
006 K8 Leistungsschutz elektr. Last "EIN" 0-24V
007 K9 Leistungsschutz Laufer kurzschliessen "EIN" 0-24V
008 Reserve
009 HA1 Signalleuchte Netz eingeschaltet 0-24V
010 H2 Signalleuchte Stérung Antrieb 0-24V
011 H3 Signalleuchte Betrieb Antrieb 0-24V
012 H4 Signalleuchte Stérung VEM Generator Stander 0-24V
013 H5 Signalleuchte VEM Generator Stander am Netz 0-24V
014 H6 Signalleuchte Stérung doppelgespeister Betrieb qé’ 0-24V
015 H7 Signalleuchte Betrieb doppeltgespeister Betrieb % 0-24V
016 H8 Signalleuchte Stérung elektr. Last = 0-24V
017 H9 Signalleuchte Betrieb elektr. Last g 0-24V
018 H10 Signalleuchte Betrieb Standart g” 0-24V
019 X101.9 |Siemens Master Drive "EIN" 0-24V
020 K10 24V Versorgung Siemens Masterdrive 0-24V
021 K11 24V Versorgung Stromag 1 0-24V
022 K12 24V Versorgung Stromag 2 0-24V
023 K13 Sollwert-Umschaltung Poti/Regelung 0-24V
024 K14 Nicht Benutzt 0-24V
025 K15 Nicht Benutzt
026 K16 Nicht Benutzt
027 K17 Sicherheit SPS OK
101 Q1 Motorschutz Siemens Liifter 0-24V
102 Q2 Motorschutz Siemens Antrieb 0-24V
103 Q3 Motorschutz VEM Stander 0-24V
104 Q4 Motorschutz VEM Schleifringldufer 0-24V
105 S3 Taster Antrieb "EIN" 0-24V
106 S4 Taster Antrieb "AUS" 0-24V
107 S5 Automatischer Betrieb "EIN" 0-24V
108 S7 Taster Generator Stander "EIN" 0-24V
109 S8 Taster Generator Stéander "AUS" 0-24V
110 S9 Taster elektronische Last "EIN" 0-24V
111 S10 Taster elektronische Last "AUS" 0-24V
112 S11 Taster Lauferkreis kurzschliessen "EIN" qg)> 0-24V
113 S12 Taster Lauferkreis kurzschliessen "AUS" % 0-24V
114 X101.3 |Siemens Master Drive "Stérung" [} 0-24V
115 X101.4 |Siemens Master Drive "Betrieb" % 0-24V
116 K3 K3 "EIN", FremdlUfter g” 0-24V
117 K4 K4 "EIN", Netzverbindung 0-24V
118 K5 K5 "EIN", Netzverbindung 0-24V
119 K6 K6 "EIN" 0-24V
120 K7 K7 "EIN" 0-24V
121 K8 K8 "EIN" 0-24V
122 K9 K9 "EIN" 0-24V
123 SichRel | Sicherheitsrelais EIN 0-24V

124 NetzAUS | Netz AUS 0-24V



Nummer Name Beschreibung Type Amplitude
301 Msoll Sollwert Drehmoment % qé) +10V
T >

302 Drehzahl | Drehzahl Signal fir Anzeige < § +10V
401 IGBTstrom | Strom durch der IGBT 0-4V
402 Isa VEM Sténderstrom Phase 1 +7,5V
403 Isb VEM Sténderstrom Phase 2 +7,5V
404 Ira VEM Statorstrom Phase 1 +7,5V
405 Irb VEM Statorstrom Phase 2 +7,5V
406 Ptot Wirkleistung o 0-4v
407 Qtot | Blinkleistung 2 0-4v
408 Stot | Scheinleistung U&J” 0-4V
409 Pf Power Factor 2 0-4V
410 Ulnetz |Netzspannung U1 g +10V
411 U2netz  |Netzspannung U2 = +10V
412 U3netz  |Netzspannung U3 +10V
413 [1netz Netzstromm |1 +10V
414 I2netz Netzstromm 12 +10V
415 I3netz Netzstromm 13 +10V
416 Mist Drehmomentmessung +5V

417 Drehzahl | Drehzahl +5V

901 2X2.2 13 |Stromag 2 "Betribsbereit" 0-24V
902 2X2.2 14 |Stromag 2 "Begrenzung auf Nennstrom" g 0-24V
903 2X2.2 19 |Stromag 2 "Ubertemperatur" § 0-24V
904 2X2.27 | Freigabe Regelung Stromag 2 T« 0-24V

905 2X2.2 8 | Freigabe Endstufe Stromag 2 0-24V



